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1.  Цель конкурса.

Целями конкурса являются популяризация и дальнейшее развитие радиолюбительского творчества. Популяризация передовых радиолюбительских технологий и внедрение их в повседневную практику работы кружков.

2.  Организаторы конкурса:

-Министерство образования  Омской области

-Омский научно-исследовательский институт приборостроения

-Областная станция юных техников

3.  Время и место проведения конкурса


Конкурс проводится на Областной станции юных техников 
15 мая 2011 года в 1000 по адресу: ул. Почтовая 38  каб. 35.


Заявки на конкурс подаются в оргкомитет не позднее 15 апреля по форме (см. приложение №5). 

Телефоны для контактов:

53-22-33 (106) Павин Герман Федорович, руководитель радиоконструкторского кружка e-mail ROMI46@INBOX.RU,

53-22-33 (103) Копычина Лариса Петровна, заведующая отделом станции юных техников.

4.  Участники конкурса

В конкурсе принимают участие обучающиеся радиоконструкторских кружков, учащиеся общеобразовательных школ   г.Омска и области и радиолюбители занимающиеся конструированием самостоятельно. Участники конкурса делятся на две возрастные группы. Возраст участников младшей возрастной группы до 16 лет включительно. Возраст старшей возрастной группы от 12 до 20 лет включительно.

5.  Условия конкурса

Каждая команда представляет неограниченное число участников в обеих возрастных группах с конструкциями, которые описаны в приложении № 2 к положению о проведении конкурса. Численность и состав команды сообщается оргкомитету путем подачи письменной заявки по адресу г. ОМСК-644024 ул. Почтовая 38 или по e-mail ROMI46@INBOX.RU по форме (см. приложение №5).  Представленные заявки должны быть продублированы на электронной носителе и  предоставлены в оргкомитет в день конкурса.

Конструкции изготавливаются в кружках, в лабораториях радиоконструирования или в домашних условиях и представляются на конкурс в законченном и рабочем виде. 

В младшей возрастной группе конкурсные работы оцениваются по внешнему виду и по функциональным возможностям, которые проверяются в ходе соревнования (правила проведения соревнования описаны в приложении №1)

В старшей возрастной группе принимают участие все конкурсанты с работами по тематике старшей возрастной группы, независимо от места обучения. Конкурсные работы представляется на конкурс в открытом виде (корпус должен иметь разборную конструкцию), доступном для оценки судейской коллегией конструктивных особенностей устройства, качества монтажа и т.д.

 Участники конкурса в обеих группах должны хорошо разбираться в устройстве своих конструкций и владеть знаниями основ радиотехники, электротехники и радиолюбительской технологии применительно к данной конструкции.

 Участник конкурса на всех этапах конкурса представлен своим личным номером, выданным мандатной комиссией во время регистрации. 

В командный зачет идет по одному лучшему результату из каждой возрастной группы. Все конкурсанты старшей возрастной группы принимают участие, как в командном, так и  в личном первенстве.

6.  Подведение итогов и награждение

Подведение итогов конкурса осуществляется коллегиально членами жюри конкурса в четыре этапа:

· теоретический конкурс для младшей  возрастной группы (знание теории, умение творчески мыслить)

· соревнование для младшей возрастной группы в поиске скрытых металлических предметов на открытой местности (оценочный лист - приложение №3).

· выставка и оценка конкурсных работ членами жюри по оценочному листу для старшей возрастной группы (приложение №4)

· соревнование в скорости на трех трассах с возрастанием сложности трассы (старшая возрастная группа) 

Для участников младшей возрастной группы оценка результата  складывается из оценки результатов в соревновании и оценки в теоретическом конкурсе. 

При оценке конкурсных работ в старшей возрастной группе оценка результата складывается из оценки результата в соревновании на трассе и технической оценке модели. Наивысший балл присуждается работоспособным конструкциям, обеспечивающим заданные параметры, грамотно выполненным с точки зрения конструктивной проработки, использующим оригинальные технологии и  приемы изготовления узлов конструкции и показавшей наилучший результат на трассе.  Оценка совершенства технического исполнения конкурсной работы определяется как среднеарифметическое суммы баллов каждого из трех членов жюри.

Неработающие конструкции в обеих возрастных группах не оцениваются и в конкурсе участия не принимают! 

Участники, занявшие три первых места в обеих возрастных  группах, награждаются дипломами и ценными подарками. Также участники, занявшие 4,5 и  6е места в старшей возрастной группе, награждаются поощрительными призами

Почетными грамотами награждаются педагоги, подготовившие лучших участников конкурса.

ПРИЛОЖЕНИЕ 1

ПРАВИЛА ПРОВЕДЕНИЯ СОРЕВНОВАНИЙ

МЛАДШАЯ ВОЗРАСТНАЯ ГРУППА

Целью проведения соревнований является оценка работоспособности изготовленной конструкции и проверка знаний о принципиальном ее устройстве в теоретическом конкурсе и на практике. 

Соревнование проходит в два этапа с определением общего времени их выполнения для каждого участника:

-ответ на десять теоретических вопросов (вопросы одинаковые для      всех)

-поиск и определение типа (цветной или черный) металлических    предметов спрятанных под поверхностью земли на территории ограниченной метками.

Подсчет результата:

          - каждый найденный предмет оценивается в 3 балла и дополнительно 1 балл за правильное   определение типа металла.

          - 1 балл за каждый правильный ответ на теоретический вопрос.

- из суммы баллов по первым двум пунктам алгебраически вычитается количество полных минут, затраченных на выполнение заданий. Остаток является результатом этого конкурса.

При равенстве баллов у претендентов на первое, второе или третье место производится повторный поиск одного предмета с определением времени поиска.  Претенденту с лучшим временем присваивается более высокое место.

СТАРШАЯ ВОЗРАСТНАЯ ГРУППА

Общие положения

Целью проведения соревнования РОБОТОВ является выявление лучших  участников в области радиоэлектронного конструирования и программирования микропроцессоров, популяризация робототехники и освоение основ программирования микропроцессоров.

Соревнование проходит в два этапа:

-  стендовая оценка модели 

- соревнование на скорость прохождения трассы  (три  трассы с возрастанием  уровня сложности от первой к последней).

Во время стендовой оценки судьи оценивают  качество изготовления модели, ее внешний вид, применяемые технологические приёмы и конструктивные решения. Переносят программное обеспечение (текст программы, HEX-file и пояснительную записку с соответствующими пояснениями по его использованию в файле Readme) с FLASH или другого носителя на жесткий диск судейского компьютера. При стендовой оценке судьи используют оценочный лист из приложения № 4.

Соревнование на скорость проходит последовательно на трех трассах с возрастанием  уровня сложности трассы (приложение 6). Каждый участник проходит 10 кругов на каждой из трех трасс. Время прохождения 10 кругов измеряется тремя судьями с точность до 0,1 секунды, в зачет идет среднеарифметическое время. Начало отсчета времени начинается при пересечении стартовой линии после поднятия руки или объявления старта участником.  При сходе модели с трассы участник имеет возможность вновь поставить модель на трассу в том месте, где произошел сбой, но каждое прикосновение участника к модели находящейся на трассе и участвующей в заезде, наказывается штрафом (+5 сек). Секундомеры выключаются только при завершении прохождения трассы (10 кругов) или при отказе участника от продолжения соревнования на данном этапе. В случае отказа участника от продолжения заезда результат заезда аннулируется. 

При сбое программы или нарушении работы электрической схемы во время движения модели участник имеет право, при согласии судей, один раз для данной трассы объявить данный заезд попыткой с правом перезаезда в конце всех заездов на этой трассе. Объявление перезаезда наказывается штрафом (+10 сек.).

Итоговый результат в заездах на скорость получается при переводе времени заездов в  баллы и подсчитывается по окончании всех заездов по формуле: (STmax/ Tmax) *К = Ns,

где:

SТmax – максимальное суммарное время прохождения трех трасс в соревновании;

Tmax – максимальное суммарное время прохождения трех трасс в соревновании для конкретного участника;

К – корректирующий коэффициент 2…50 (определяется судейской коллегией, и одинаковый для всех участников);

Ns – количество баллов  за скорость для nго-участника

Окончательный результат складывается из суммы баллов за скорость и баллов стендовой оценки.

Особые замечания

В данном соревновании используется стандартное программное обеспечение и стандартная электрическая схема модели, как базовый элемент. Любой участник имеет право, не меняя программу, использовать ее «как есть» или изменять программу каким угодно образом, но при этом должна сохраняться логика работы программы в части определения направляющей линии, а  модель должна отслеживать направляющую линию на всех описанных в положении трассах. 

Электрическая принципиальная схема неизменяема в своем принципе, но может быть адаптирована к другой комплектации.

 Тип процессора замене не подлежит. На всех моделях обязательно присутствие разъема типа PLC-40 (используется шесть штырьков)  с последовательностью расположения выводов, оговоренных в схеме и предназначенного для программирования процессора через COM порт компьютера. 

Модели с изменениями, превышающие оговоренные в этом разделе, к соревнованию не допускаются и могут быть продемонстрированы в показательных выступлениях.  

 Все изменения, отличающие модель от базового варианта, отражаются в пояснительной записке (файл README), передаваемой судьям. 

ПРИЛОЖЕНИЕ 2

КОНКУРСНЫЕ КОНСТРУКЦИИ

МЕТАЛЛОИСКАТЕЛЬ

(конструкция для младшей возрастной группы)

Это электронное устройство, предна​значенное для обнаружения металли​ческих предметов под покровом снега, грунта, камня, в куче мусора, является, по существу, усовершенствованным вариантом конструкции, описанной ранее в статье И.Нечаева «Металлоискатель на микро​схеме» (см. «Радио», 1987, № 1, с. 49).

Основной недостаток того прибора, собранного на трех элементах одной циф​ровой микросхемы (К561ЛЕ5), — невоз​можность его работы на биениях двух генераторов частотой 1...10 Гц. Отсюда — невысокая чувствительность. Обусловлен же этот недостаток тем, что, во-первых, на столь низкие частоты электрических колебаний головные телефоны практически не реагируют, а во-вторых, при таких близких частотах двух генераторов возможен «захват» частоты одного генератора другим и их взаимная синхронизация.

Второе из отмеченных явлений объяс​няется тем, что оба генератора — образцо​вый и измерительный — собраны на эле​ментах одного общего кристалла микросхемы, поэтому между ними неиз​бежно возникают паразитные связи, ус​транить которые практически невозмож​но. Это-то и вынуждает использовать в том металлоискателе биения с частотой бо​лее 100...300 Гц, что неизбежно приводит к снижению его чувствительности. 

Принцип работы металлоискателя пред​лагаемого Вашему вниманию (рис.1) основан на сравнении частот двух генераторов, один из которых образцо​вый, а второй измерительный - изменяет частоту своих колебаний при приближе​нии к металлическим предметам.  Устрой​ство может «различать» цветные и черные металлы. 
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Образцовый генератор собран на эле​ментах DD1.1 и D1.2, а измерительный — на элементах DD2.1 и DD2.2. 

[image: image5.png]



СВОДНАЯ ТАБЛИЦА ПАРАМЕТРОВ РАДИОЭЛЕМЕНТОВ

Частота колебаний образцового генератора, определя​емая данными его контурной катушки L1 и конденсаторов С1 и C2 около 60 кГц. Частота измерительного генератора, ко​лебательный контур которого образуют выносная катушка L2 и конденсаторы СЗ и С4 близка к частоте образцового генератора. Элемент DD1.2 и DD2.1 выполняет функцию каскада, служащего для развяз​ки между генераторами по переменному напряжению.

Микросхемы DD1 и DD2 металлоискателя питаются от источника постоянного тока GB1 через развязывающие фильтры R6C8 и R7C9. Элемент DD3.1 — смеситель сигналов генераторов. На его выходе формируются колебания с суммарными и разностными частотами генераторов и их гармоник. Для выделения сигналов разностной, т.е. звуковой частоты предназначен фильтр низких частот (ФНЧ) RЗС6. Такое схемо​техническое построение металлоискателя позволяет получить биения генераторов с частотой в несколько герц. Чтобы обеспе​чить прослушивание сигналов столь ни​зких частот на головные телефоны, ис​пользовано преобразование синусоидаль​ного, а точнее — треугольного сигнала в короткие импульсы с удвоенной частотой следования. Достигается это с помощью компаратора напряжения, собранного на элементах DD3.2 — DD3.4. За один пери​од частоты биений компаратор дважды переключается из одного логического со​стояния в другое. Формируемые им пря​моугольные импульсы дифференцируют​ся цепью C7R8, поэтому на телефон поступают короткие импульсы напряжения и громкость звукового сигнала слабее зависит от его частоты. В телефоне, который может быть как высокоомный, так и низкоомный, слышатся «щелчки». Громкость их регулируют, переменным резистором R8 (совмещен с выключателем питания SA1). 

Конструктивное исполнение металлоискателя
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Все детали, кроме, контурной катушки измерительного ге​нератора, размещают на печатной плате из двустороннего фольгированного материала. На одной стороне выполняются соединительные проводники (планарный монтаж), а вторая сторона выполняет роль экрана. Печатная плата по краям имеет металлизацию, что позволяет припаивать к ней стенки корпуса. Таким образом, платы являются днищем корпусов выносного генератора и основного блока. Батарея питания закрепляется на крышке корпуса основного блока. В крышке основного блока над контурной катушкой имеется отверстие для точной настройки генератора во время работы с металлоискателем. Выключатель питания или совмещен с регулятором громкости, или устанавливается отдельно.

В устройстве использованы микросхемы К561ЛЕ5, но их можно заменить на К176ЛЕ5, К176ЛА7, К561ЛА7. 

С5,С9, С10 — оксидные К50-6 или серий К52, К53, остальные — КМ, КЛС. Резистор R8— СПЗ-Зв, остальные — ВС, МЛТ. 

Для повышения термостабильности генераторов конденсаторы С1, С2, С3, С4 надо использовать с ТКЕ не хуже Ml500.

Катушка L1, содержащая 300 витков провода ПЭВ-2 0,08, намотана на кар​касе контура ПЧ радиоприемника «Альпинист-407» или ему подобном.
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Выносную катушку измерительного ге​нератора (рис.3) наматывают на оправке диаметром 150мм (стеклянная 3х литровая банка). Катушка содержит 50 витков про​вода ПЭВ-2 0,51. Перед намоткой на поверхность банки следует положить 2…3 слоя бумаги в виде ленты шириной 4 см. а поверх бумаги с шагом 3 см. поперек ленты закрепить отрезки ниток длиной 10 см. После намотки провода концы ниток туго связываются и катушка осторожно снимается с банки. Для придания катушке достаточной жесткости ее нужно пропитать нитрокраской, смолой или, в крайнем случае, парафином.  После пропитки и просушки катушку обматывают лакотканью или изо​ляционной лентой ПХВ. Далее катушку экранируют — обматывают тонкой медной или алюминиевой фольгой с таким расчетом, чтобы в передней части образовался небольшой, длиной 5...10 мм, незамкнутый участок экрана катушки. На этом участке проходят выводы катушки. От одного конца экранирующей обмотки делается отвод путем намотки 4…6 витков голого медного провода на поверхность фольги с последующей пропайкой их до получения монолитного кольца. На выводы катушки одеваются ПВХ трубки, и вся конструкция обматывается изоляционной лентой. 

Настройка металлоискателя начинается с измерительного генератора. При получении на выходе генератора прямоугольного напряжения с амплитудой близкой к величине напряжения питания необходимо частотомером измерить частоту, для того, чтобы под нее подгонять частоту образцового генератора. Далее следует убедиться в работоспособности образцового генератора и измерить его частоту. Уменьшением или увеличением числа витков катушки L1 добиться совпадения частот двух генераторов при среднем положении построечного сердечника катушки L1. Катушку L1 следует выполнять очень тщательно, т.к. от этого будет зависеть стабильность генератора. Далее подстроечником ка​тушки L1 изменяют частоту образцового генератора до появления в телефоне зву​кового сигнала. Затем этим же подстроеч​ником добиваются «нулевых биений» — «щелчков» в телефоне, следующих с час​тотой в несколько Герц.

Бывает, что достигнуть этого не удается. Причиной тому могут быть неполадки в компараторе. В таком случае надо прове​рить работоспособность остальной части устройства — к выходу элемента DD3.1 подключить высокоомный телефон (на​пример, ТОН-2) и тем же подстроечни​ком катушки L1 добиться звукового сиг​нала. В противном случае придется искать ошибку в монтаже генераторов или неис​правные детали.

Настройка компаратора заключается в подборе резистора R9. Его сопро​тивление может быть в пределах 300 кОм... 1 МОм. Если на выходе компаратора (микросхема DD3) напряже​ние высокого уровня, то этот резистор включают между входом элемента DD3.2 и общим проводом. 

При повторении конструкции возможны любые другие конструктивные решения и применение других радиоэлементов. Любые изменения принципиальной электрической схемы не допускаются!
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РОБОТ, ПЕРЕМЕЩАЮЩИЙСЯ ПО НАПРАВЛЯЮЩЕЙ ЛИНИИ

(Конструкция для старшей возрастной группы)

                    Первоисточник: журнал “РАДИО ” 2008 №3-48

В последнее время на интернет-сайтах появилось очень много материалов о самодельных ро​ботах и соревнованиях по робототех​нике. Данная конструкция представ​ляет собой так называемый "Line Following Robot", способный следовать вдоль нанесенной на светлую поверх​ность темной линии. В передней части робота в качестве датчиков отражаю​щей способности поверхности, по которой  он движется,  установлены три пары излучающих диодов ИК диапа​зона и фототранзисторов. Обрабатывая показания датчиков, микропроцессор посылает соответствующие сигналы на узлы управления двигателями. Это один из распространенных способов слежения за темной линией, нарисованной на светлой поверхности. По сравнению с другими, он позволяет увеличивать скорость на прямых и более плавно проходить повороты.
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Схема устройства управления робо​том показана на Рис. 1. Излучающие диоды VD1—VD3 включаются пооче​редно на время, достаточное, чтобы АЦП, встроенный в МК, преобразовал напряжение, развиваемое соответ​ствующим фототранзистором (VT1 — VT3), в цифровой код. Используются лишь восемь старших разрядов результата, так как два младших содер​жат шум. Если под датчиком нет темной линии, освещенность фототранзистора больше, а напряжение на нем меньше. И наоборот, если оптопара находится над темной линией, напряжение на фототранзисторе приближается к напряжению питания процессора. В схеме имеется переменный резистор R7 образцового напряжения, которое используется для сравнения с напряжениями, поступающими с оптопар. Программа сравнивает преобразованные в числовой код величины напряжения с датчиков положения с образцовым напряжением и принимает решение о положении робота над направляющей линией согласно таблице в тексте.  
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   (0-напряжение меньше опорного, 1-больше) Далее происходит вызов нужной подпрограммы (right,                               right_m, center, left, left_m),  изменяющей режим работы двигателей РОБОТА. Резисторы R1…R3 ограничивают ток выходов порта D, который не должен превышать 20 мА. Питание двигателей осуществляется через индуктивно - емкостной фильтр.
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Программа для микропроцессора написана на языке ассемблера и откомпилирована в среде AVRStudio 4. Код, который следует за​грузить в память программ микропроцессора, при​веден в Таблице 2. Микропроцессор DD1 работает от внутреннего  RC-генератора c частотой 1мГц, поэтому отпадает необходимость в применении внешнего кварцевого резонатора. АЦП работает в режиме однократных преобразований на частоте 125кГц (СК/8) с опорным напряжением равным напряжению питания. 

Внешний вид конструкции РОБОТА показан на фотографиях. Вся электрическая часть робота смонтирована на плате с использованием SMD компонентов. Одновременно плата является опорной конструкцией для двигателей и поворотного переднего колеса. 
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Чтобы ИК излучение диода не могло попасть на чувствительный эле​мент фототранзи[image: image13.jpg]


стора, не отразив​шись от поверхности, по которой дви​жется робот, излучающие диоды и фототранзисторы разделены непроз​рачной перегородкой,

Транзисторы для управления двигателями можно применить и биполярные, но это вызовет увеличение потерь напряжения на них и их нагрев, что, естественно, потребует использование более мощных транзисторов.

Для расширения возможностей в управлении двигателями РОБОТА можно использовать микросхему  L293 или L293D. Схема с использованием этой микросхемы приведена на рисунке 2. Эта микросхема содержит четыре полумостовых коммутатора, управляемых с четырех входов соответственно. В микросхеме L293D установлены внутренние защитные диоды, а в L293 и ее аналоге КР1128КТ3А их нет. Тем не менее, присутствие защитных диодов в схеме более, чем желательно.  При отсутствии диодов указанных на схеме их следует подбирать по току не менее 1А  и с  рабочей частотой не менее 100 кГц.

Конструкция платформы РОБОТА хорошо видна на рисунках, но имеются некоторые тонкости в конструкции, которые требуют пояснения: 

-точность управления сильно зависит от степени сцепления вала двигателя с поверхностью колес, от легкости вращения опорного поворотного колеса, как на оси вращения самого колеса, так и в поворотной втулке (подшипнике);  

-от дальности установки оптопар по отношению к центру вращения модели при повороте.
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Для облегчения работы по созданию конструкции робота, возможно использование набора электронного конструктора «Робот Минибот». Схема конструктора представлена на Рис. 3, а условия бесплатной поставки на сайте ОблСЮТ http://www.vsemastera.info/
ПРОГРАММА УПРАВЛЕНИЯ

РОБОТОМ

Программирование процессоров возможно с любого компьютера по последовательному (COM1) или параллельному (LPT) интерфейсу. Далее принимаем, как стандарт, программирование через СОМ порт, с программатором по схеме приведенной ниже. 
Для программирования микропроцессора, в любом текстовом редакторе необходимо создать текстовый файл с расширением НЕХ (например РОБОТ.НЕХ). В файл очень внимательно  и без ошибок необходимо записать текст  программы таблица №2:

Таблица 2

:020000020000FC
:100000000FE50DBF04E00EBF00E008BB0FEF07BB1C
:1000100000E002BB0FEF01BB03E806B90EE607B92B
:1000200033D0929A05E630D0102F9298919A04E638

:100030002BD0202F9198909A03E626D0302F9098BD
:1000400002E622D0402F50E0141708F45460241721

:1000500008F45260341708F45160553009F40E94D6

:100060006700513009F40E945200543009F40E9494

:100070006000533009F40E944B00563009F40E948E
:1000800059000AE02BD0CDCF07B9369A3699FECF6A
:1000900004B105B1089501E008BB08E01FD000E0FD
:1000A00008BB089501E008BB06E018D000E008BBDB

:1000B000089502E008BB08E011D000E008BB0895F5

:1000C00002E008BB06E00AD000E008BB089503E0A8

:1000D00008BB03E003D000E008BB089568E100001E

:0A00E0006A95E9F70A95D1F7089533

:00000001FF

Запустить программу PonyProg V206b произвести предварительные установки (AVR micro; ATmega8) и загрузить файл РОБОТ.НЕХ (Команда: File->Open Program (Flash) file).            Подключить программатор к СОМ порту РС и разъему программирования на плате. Включить питание микропроцессора. Запустить процесс записи программы в процессор (Команда: Command -> Write Programm (Flash)). После завершения программирования кристалла процессора и отключения разъема программирования можно опробовать конструкцию в действии

Данный вариант программы адаптирован к пробной конструкции и, вполне возможно, что установленные в этой программе обороты ведущих двигателей не будут соответствовать оптимальным. Вы можете изменить обороты двигателей, изменяя данные в тексте программы с последующей компиляцией для получения нового НЕХ файла. Кроме того, Вы можете адаптировать программу к схеме (см. Рис. 2) для получения реверса двигателей. Всё это можно проделать в пакетах программ:

 AVRStudio 4 (http://www.atmel.ru/Software/Software.htm) или  AlgorithmBuilder5_17 (http://algrom.net/english.html) (http://www.atmel.ru/Software/Software.htm) и перепрограммировать процессор в пакете PonyProg V206b (http://radioman-portal.ru/program/upload/3381ea8332f7f33.shtml), которые можно скачать по указанным адресам.

Примеры программирования процессора можно посмотреть здесь (http://www.mntc.ru/wiki/index.php/Микроконтроллеры_AVR)

или (http://radiokot.ru/start/mcu_fpga/avr/)

Настоящее ПОЛОЖЕНИЕ и дополнительную информацию по робототехнике Вы можете получить на сайте Областной станции юных техников: 

http://www.vsemastera.info/ или лично в радиолаборатории ОблСЮТ

Вся информация будет доступна на сайте ОблСЮТ с 12.01.2011г. 

ПРИЛОЖЕНИЕ 3

    ПРИЛОЖЕНИЕ 4


О Ц Е Н О Ч Н Ы Й   Л И С Т

                                 (СТАРШАЯ ВОЗРАСТНАЯ ГРУППА)

Номер участника  _____

1. Внешний вид, отделка и  дизайн устройства___________

                                                                                                              (максимальная оценка 5 баллов)

2. Конструктивная проработка устройства_______________

                                                                                                            (максимальная оценка 5 баллов)

3. Качество монтажа устройства ______________________

                                                                                                            (максимальная оценка 10 баллов)

4. Наличие оригинальных технических и программных  решений ___________________________________________

                                    (Объявляется сопроводительной запиской.     Максимальная оценка 15 баллов)

ОБЩАЯ ОЦЕНКА _____________________________

                                                                            (СУММА БАЛЛОВ ПО ВСЕМ ПУНКТАМ

Член жюри __________________________________________

                                                               Подпись                                    Фамилия И. О.
         ПРИЛОЖЕНИЕ 5
Высылается не позднее 17 апреля 2011г.


Бланк заявки

Оргкомитету областного конкурса 

“ЭЛЕКТРОН - 2011”

Просим включить в число участников конкурса команду от  _________________________________________________

_________________________________________________

                                                (полное  наименование организации)

в составе руководителя _______________________________

                                                                                         (фамилия, имя, отчество)

и _________________________________________ участников

                                           (количество прописью)

 в состав судейской коллегии просим включить судью _______

___________________________________________________

                                              (фамилия, имя, отчество)

Вызов просим направить по адресу: _____________________

___________________________________________________

(индекс предприятия связи и точный почтовый адрес)

Телефон:

Руководитель организации

должность                                                                         подпись                                  фамилия, имя, отчество

“           ”                                     2011г.


Приложение 6
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ВНИМАНИЕ!!! Размеры трассы ориентировочные, но основные элементы конфигурации будут сохранены. 

Павин Г.Ф.

Копычина Л.П. 

53-22-33

ЛК2

R1,R2�
ОМЛТ-0,125 15кОм�
C6�
Любого типа 150 пф�
�
R3,R4�
150кОм�
C7 �
0,047 мкф�
�
R5�
1мгОм


Подбирается при настройке�
C8,C9


C5�
Оксидные типа К50-6,К53… 


5…10мкф 16 вольт�
�
R6,R7�
1кОм�
L1�
300 витков ПЭВ-2 диаметром 0,08�
�
R8�
СП3-3в 10кОм�
L2�
См. описание в тексте.�
�
R9�
Подбирается при настройке�
DD1…


DD3�
К176(561)ЛЕ5�
�
C1, C2, С3, С4�
Группа ТКЕ не хуже М1500 


0,01 мкф�
BF1�
ТЕЛЕФОН ТОН-1 С СОПРОТИВЛЕНИЕМ 1600 Ом�
�



Напряжение


с датчиков�






Положение    робота�
�
VD1-VT1�
VD2-VT2�
VD3-VT3�
�
�
0�
0�
0�
Линия потеряна�
�
0�
0�
1�
Смещение вправо�
�
0�
1�
0�
Точно на линии�
�
0�
1�
1�
Небольшое смещение вправо�
�
1�
0�
0�
Смещение влево�
�
1�
0�
1�
Не используется�
�
1�
1�
0�
Небольшое смещение влево�
�
1�
1�
1�
Не используется�
�






ОЦЕНОЧНЫЙ ЛИСТ


(МЛАДШАЯ ВОЗРАСТНАЯ ГРУППА)





НОМЕР УЧАСТНИКА_______


               


ТЕОРЕТИЧЕСКИЕ ВОПРОСЫ _________А______________


                                                    1 БАЛЛ ЗА КАЖДЫЙ ПРАВИЛЬНЫЙ ОТВЕТ)


КОЛИЧЕСТВО НАЙДЕННЫХ МИН____В1+В2=В__________


         (3 БАЛЛА ЗА КАЖДУЮ МИНУ (В1) + 1 БАЛЛ ЗА ОПРЕДЕЛЕНИЕ ТИПА МЕТАЛЛА (В2))


ВРЕМЯ ВЫПОЛНЕНИЯ  ЗАДАНИЯ___________С____________


                                                   (ЧИСЛО ПОЛНЫХ МИНУТ)


ОКОНЧАТЕЛЬНЫЙ


     РЕЗУЛЬТАТ_____________D____________


                                     (ПО ФОРМУЛЕ : (А+В ) -С =D)�
�



Первоисточник: журнал “РАДИО” №3-26 1994год










